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1. Czes¢ ogodlna

1.1. Nazwa zadania

Odwodnienia trybuny na wschodniej skarpie Toru
Regatowego Malta w Poznaniu ul. Wiankowa 3
Adres inwestycji:
Inwestycja potozona jest w wojewodztwie wielkopolskim, powiat poznanski,
M. Poznan, obreb 0003 Komandoria.
Ewidencyjnie analizowana trybuna usytuowany jest na dzialce o nr ewidencyjnym 1/15.
Inwestor:

Poznanskie Osrodki Sportu i Rekreacji
ul. Chwialkowskiego 34
61-553 Poznan

1.2. Przedmiot i zakres robo6t budowlanych

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji inwestycji. Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujag wymagania, wspolne
dla Robot objetych nizej wymienionymi Specyfikacjami:

SST 1- lzolacje $ciany metodg iniekcji strukturalnej

SST 2 - Przestona bentonitowa

SST 3 - lzolacja i uszczelnienie powierzchni poziomych i pionowych
SST 4 - Oktadziny z ptytek ceramicznych

Zakres inwestycji obejmuje:

Przedmiotem inwestycji jest wykonanie remontu pomieszczen i usunigcie przyczyny
zawilgocenia sanitariatow meskich zlokalizowanych w poélocnej czesci trybuny Toru
Regatowego nad jeziorem Maltanskim w Poznaniu poprzez wykonanie drenazu wewnatrz
pomieszczen sanitariatow z odprowadzeniem wody do istniejacej studzienki kanalizacyjne;.
Przewidziano nastepujaca kolejno$¢ wykonania robot:

1. Skucie oktadziny z ptytek ceramicznych $ciany.

2. Wykonanie iniekcji strukturalnej

3. Odtworzenie zniszczonych oktadzin z ptytek ceramicznych,
4. Uporzadkowanie terenu po inwestycji.

1.3. Opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Drogi technologiczne

Do przewozu materiatow wykorzystana zostanie istniejgca sie¢ drog na obiekcie. Nie przewiduje
sie budowy dodatkowych drog technologicznych.

Roboty tymczasowe

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy odpowiednie oznakowanie 1 zabezpieczenie robodt
budowlanych.

1.4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Organizacja robét, przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, a takze lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gltownych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochron¢ przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt. Wykonawca jest zobowigzany do
utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji zadania, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystagpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu jezeli prace budowlane bedg wymagaty sporzadzenia owego projektu i
projekt zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapodr i znakow,
dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposob uzgodniony z inspektorem. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktows.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw 0sbb trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisOw oraz
powinien zapewni¢ ochrone wtasnosci publicznej 1 prywatnej. Wykonawca jest zobowigzany do
szczegbtowego oznaczenia instalacji 1 urzadzen, zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, a takze
do natychmiastowego powiadomienia inspektora nadzoru i1 wlasciciela instalacji 1 urzadzen,
jezeli zostang przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacji robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za szkody w instalacjach i urzadzeniach naziemnych i podziemnych pokazanych
na planie zagospodarowania terenu, spowodowanych w trakcie wykonywania robot
budowlanych. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w
sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.4.3. Wymagania dotyczgce ochrony srodowiska

Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie niezbedne dzialania, aby stosowaé si¢ do
przepisOw 1 normatywoOw z zakresu ochrony srodowiska, na placu budowy i poza jego terenem.
Bedzie unikal szkodliwych dziatan, szczegélnie w zakresie zanieczyszczen powietrza, wod
gruntowych, nadmiernego hatasu i1 innych szkodliwych dla srodowiska 1 otoczenia czynnikow
zwigzanych z wykonywaniem robot.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub dobr publicznych 1 innych, a wynikajacych z
nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
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1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Wykonawca przy realizacji zadania bedzie przestrzegal przepisow w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajagcych odpowiednich
wymagan. Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa, a takze zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odziez
wymagang dla personelu zatrudnionego na placu budowy. Kierownik budowy, zgodnie art. 21a
Ustawy Prawo budowlane, jest zobowigzany (przed rozpoczeciem budowy) sporzadzi¢, plan
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, zwanego ,,planem bioz”, na podstawie informacji zawartych
Projekcie budowlanym 1 wykonawczym. ,Plan bioz” nalezy opracowaé zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz plany bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.
U. 2003 Nr 120 poz. 1126). Wykonawca bedzie stale utrzymywal wyposazenie
przeciwpozarowe Ww stanie gotowos$ci, zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepiséw
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

1.4.5. Warunki wynikajgce z organizacji ruchu

Do Wykonawcy nalezy obowiazek odpowiedniego zabezpieczenia i oznaczenia robot
prowadzonych w ciggu drég publicznych oraz speinienia wymagan zawartych w zatwierdzonym
projekcie organizacji ruchu.

1.4.6. Ogrodzenie placu budowy

Z uwagi na charakter prac nie przewiduje si¢ ogrodzenia placu budowy. Wykonawca
zobowigzany jest do:
- Utrzymania porzadku na placu budowy,
- wlasciwego skladowania materialow i1 elementéw budowlanych,
- utrzymania w czysto$ci drog publicznych przy wyjezdzie z terenu budowy,
- wlasciwego oznakowania wyjazdu z terenu budowy.

1.4.7. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania w czysto$ci drog publicznych przy
wyjezdzie z terenu budowy. Wszystkie zanieczyszczenia zwigzane z wywozem 1 przewozem
gruntu nalezy na biezgco usuwac z jezdni.

1.5. Nazwy i kody: grup robét, klas robot i kategorii robot

Przedmiotowg inwestycj¢ zakwalifikowano do robot budowlanych dla ktérych kod CPV wg
Wspolnego Stownika Zamowien wynosi:
- 45453000-7: roboty remontowe i renowacyjne,
- 45000000-7: roboty budowlane,
- 45300000-0: roboty instalacyjne w budynkach,
- 45400000-1: Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych
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1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji technicznej sa zgodne z definicjami

zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych. Uzyte w Specyfikacjach Technicznych
wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

Jezdnia - cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w
toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiorow robdt, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca i
projektantem.

Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektoweyj.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
prowadzeniu prac budowlanych,

Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czegs¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosc¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych.

Wyrob budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym.

Obmiar robot — pomiar wykonanych rob6t budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji
ich ilosci w przypadku zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze robot, albo obliczenia
wartos$ci robot dodatkowych, nie objetych przedmiarem.

Odbior czesciowy robot budowlanych — nieformalna nazwa odbioru robdt ulegajacych
zakryciu 1 zanikajacych. Odbiorem czg$ciowym nazywa si¢ takze odbior czesci obiektu
budowlanego wykonanego w stanie nadajagcym si¢ do uzytkowania, przed zgloszeniem do
odbioru catego obiektu budowlanego, ktory jest traktowany jako ,,0dbior koncowy”.

Odbior gotowego obiektu budowlanego — formalna nazwa czynno$ci, zwanych tez
,»odbiorem koncowym”, polegajacym na protokolarnym przyjeciu od Wykonawcy gotowego
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obiektu budowlanego przez osobe¢ lub grupe os6b o odpowiednich kwalifikacjach
zawodowych, wyznaczona przez Inwestora. ale nie bedaca inspektorem nadzoru
inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje si¢ po zgloszeniu przez kierownika budowy
faktu zakonczenia robot budowlanych, tacznie z zagospodarowaniem i uporzadkowaniem
terenu budowy i ewentualnie terendw przyleglych wykorzystywanych jako plac budowy oraz
po przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonawczej.

e Przedmiar robo6t — to zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajacych szczegotowy opis oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji
technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci
jednostek przedmiarowych robdt budowlanych.

2. Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

2.1. Wymagania ogéine dotyczgce wlasciwosci materiatow

Przy wykonywaniu przedmiotowej inwestycji moga by¢ stosowane wytacznie wyroby o
wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i1 wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt.1
ustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie. Powinny by¢ takze zgodne z wymaganiami okreSlonymi w
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych. Wykonawca robdt powinien
przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegotowe informacje o zrodle produkcji,
zakupu wyrobéw budowlanych i urzadzen przewidywanych do realizacji robot — wilasciwie
oznaczonych, posiadajacych certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci z Polskg Normg. Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonania robot
budowlanych przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane
instalowane w trakcie realizacji robot odpowiadaly wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy
Prawo budowlane oraz w Specyfikacji technicznej. Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru
sposob 1 termin przekazania informacji o przewidywanym uzyciu podstawowych materialow
oraz elementéw konstrukcyjnych do wykonania robot, a takze o aprobatach technicznych.

2.2. Materiafy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy 1 ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot,
w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skftadowanie materialow na placu budowy

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy begda one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$¢ 1
wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatbw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. Wymagania dla sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonanych robdt. Sprzet, maszyny i urzadzenia nie
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gwarantujgce realizacji umowy moga by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego i niedopuszczone do realizacji robot. Sprzet wykorzystany przez wykonawce
powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP. Liczba i
wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak roéwniez naprawia¢ lub wymieniaé
sprzgt niesprawny. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. Srodki transportu

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania tylko takich §rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatéw. Srodki transportu
wykorzystane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw drog na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robét budowlanych

5.1. Wymagania ogoline

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami Specyfikacji technicznej, projektem
organizacji robot oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pisSmie przez inspektora nadzoru autorskiego. Nastepstwa btedu popelnionego
przez Wykonawce w wytyczeniu obiektu i wyznaczeniu robdt beda poprawione przez
wykonawce na wlasny koszt, zgodnie z wymogami inspektora nadzoru inwestorskiego.
Sprawdzenie wytyczenia robdt przez inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci
za ich doktadnos¢. Decyzje inspektora nadzoru budowlanego dotyczace akceptacji wyboru
materialow, elementéw budowlanych, elementéw robot, wyboru sprzetu i innych ustalen
odnoszacych si¢ do wykonywanych robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w umowie,
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej, a takze w normach. Polecenia inspektora
przekazane wykonawcy beda spetniane nie pdzniej niz w wyznaczonym czasie, pod grozbg
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi¢ bedzie Wykonawca. Wykonawca
zapewni uprawnionego geodete do obstugi geodezyjnej budowy, ktory w razie potrzeby bedzie
stuzyl pomoca inspektorowi nadzoru inwestorskiego, przy sprawdzaniu lokalizacji i rz¢dnych
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wyznaczonych przez Wykonawce. Wykonawca zabezpieczy sie¢ punktow odwzorowania zatozong
przez geodete.

5.2. Wykonanie robot

1. Przy wykonaniu robot nalezy bezwzglednie przestrzega¢ obowigzujacych przepiséw BHP

2. W przypadku natrafienia na urzadzenia infrastruktury technicznej, nie naniesione na plan
zagospodarowania terenu nalezy je zabezpieczy¢ i1 powiadomi¢ Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego oraz Biuro Projektowe.

3. Odstepstwa od projektu muszag by¢ uzgodnione z projektantem w ramach nadzoru
autorskiego.

4. Roboty nie ujete w niniejszej ST nalezy realizowa¢ zgodnie z instrukcjami wykonania i
stosowania, normami branzowymi, warunkami technicznymi, obowigzujacymi PN oraz
wymogami producentow materiatow 1 urzadzen.

5. W celu zapewnienia wlasciwej jako$ci robot nalezy rygorystycznie przestrzegal
odpowiednich warunkéw technicznych wykonania i odbioru robdt i specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robot.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobéw i rob6t budowlanych

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot, jako$ci materiatlow i
elementow, zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania
materiatow 1 robot. W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001, jest
zobowigzany do opracowania programu i plany zapewnienia jako$ci zgodnie z wymogami
certyfikatu.

Wykonawca bedzie prowadzit pomiary 1 badania materialdow oraz robot z czestotliwoscia
gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej. Wszystkie badania i pomiary nalezy przeprowadzic¢
zgodnie z wymogami norm. Przed przystapieniem do badan i pomiar6w wykonawca powiadomi
inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru, a po wykonaniu przedstawi
inspektorowi wyniki badan. Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania
kontroli pobierania probek i1 badania materiatow u zZrodla ich wytwarzania, a Wykonawca
zapewni wszelka potrzebna pomoc w tych czynnosciach. Na zlecenie inspektora nadzoru
inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania tych materiatow, ktoére
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce
usunigte z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia niezgodnosci z normami lub aprobatami technicznymi; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania
jej we wiasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udostepniania do wgladu przedstawicielom
uprawnionych organow.

6.2. Pobieranie probek

Probki do badan beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga
by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
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6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego SST, mozna stosowac
wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Przed przystgpieniem do pomiaréw i badan, Wykonawca powiadomi inspektora
nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu
Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru wyniki badan. Wykonawca bedzie przekazywaé
inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoSci.

6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli pobierania
probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelka
potrzebng pomoc w tych czynnosciach. Na zlecenie inspektora nadzoru inwestorskiego
Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania materiatow, ktore budza watpliwosci co
do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
niezgodno$ci z normami lub aprobatami technicznymi; w przeciwnym wypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja
Deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczng (w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja 1 ktore speiniajg wymogi ST).

W przypadku materialow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy, zgodnie z art. 3 pkt. 13 ustawy Prawo budowlane obejmuje:

- pozwolenie na budow¢ wraz z zalagczonym projektem budowlanym,

- dziennik budowy,

- protokoty odbiorow czgsciowych i koncowych,

- operaty geodezyjne,

- ksigzke¢ obmiaréw robot,

- certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z Polska Normg lub aprobaty
techniczne, protokoty koniecznosci dotyczace robot dodatkowych i kosztorysy na te roboty.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej we

wlasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udostgpniania do wgladu przedstawicielom

uprawnionych organow.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaru

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. przedmiar
robot powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania. Spis dzialdéw przedmiaru rob6t powinien
przedstawia¢ podzial wszystkich robdt w danym obiekcie wg Wspodlnego Stownika Zamowien.

str. 12 »Hydroprojekt” Poznan sp. z o.o0.



ETAP 11 ROBOT
ODWODNIENIA TRYBUNY NA WSCHODNIEJ SKARPIE TORU
REGATOWEGO MALTA W POZNANIU UL. WIANKOWA 3
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robot dotyczag umow z wynagrodzeniem Kkosztorysowym
Wykonawcy. Obmiar robdt bedzie okreslat faktyczny zakres robdt wykonanych zgodnie z
dokumentacja projektowa i1 specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiar robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
inspektora nadzoru o terminie i zakresie obmierzanych robdt. Powiadomienie powinno nastgpic¢
co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wszystkie wyniki obmiaréw wpisywane sa do ksigzki
obmiarow. Ksigzka obmiarow jest niezbedna do udokumentowania wykonanych robot
ulegajacych zakryciu, robot rozbiorkowych oraz zwigzanych z remontami lub przebudowa
obiektow. Jakikolwiek btad lub opuszczenie (przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze
lub specyfikacji nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Korekta
ewentualnych bledow lub pomini¢tych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystgpienia
Wykonawcy 1 akceptacji przez inspektora nadzoru, po porozumieniu z Zamawiajacym, jezeli
zawarta umowa o wykonaniu rob6t nie stanowi inaczej. Obmiaru wykonanych robot dokonuje
kierownik budowy.

7.1.1. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dhugos¢ pomiedzy wyszczegolnionymi punktami nalezy obmierzy¢é poziomo, wzdhuz
linii osiowej i podawaé w [m], objetosci w [m®], powierzchnie [m?] a urzadzenia w [szt.]. Przy
podawaniu dlugosci, objetosci 1 powierzchni stosuje si¢ dokladnos¢ do dwoch znakéw po
przecinku. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w kilogramach lub tonach.

7.1.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprze¢t pomiarowy wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca przedstawi inspektorowi
nadzoru inwestorskiego wazne $wiadectwa. Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy beda
przez Wykonawce utrzymywane w nalezytym stanie przez caty okres trwania robot. Urzadzenia
1 sprzet pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robot wymagajg akceptacji inspektora nadzoru
inwestorskiego.

7.1.3. Czas przeprowadzenia pomiarow

Obmiary nalezy przeprowadzi¢ przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepujace] dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Obmiar robot zanikajacych nalezy
przeprowadza¢ w czasie ich wykonywania.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami dotgczonymi do ksigzki obmiarow, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowe;.

7.2. Obmiar robot

Jednostki obmiaru robét:

e jednostka obmiarowa wykopow jest 1 m* [m?]

e jednostka obmiarowa betonu jest 1m® wykonanych konstrukcji zelbetowych zgodnie z
dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie,

e jednostka obmiarowa zbrojenia jest 1 tona — do obliczania naleznosci przyjmuje si¢
teoretyczng ilo§¢ zmontowanego zbrojenia tj. laczna dlugos$¢ pretow poszczegdlnych
srednic, pomnozona przez ich ci¢zar jednostkowy t/mb. Nie dolicza si¢ stali uzytej na
zaklady przy laczeniu pretow, przektadek montazowych ani drutu wigzatkowego. Nie
uwzglednia si¢ tez zwigkszonej ilosci materiatu w wyniku stosowania przez Wykonawce
pretow o $rednicach wiekszych od wymaganych w projekcie.
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e jednostka obmiarowa rurociggdw (przewodoéw przepustu) jest 1 metr,
e jednostka obmiarowa ulozenia geowldkniny lub geomembrany jest 1 m?,

8. Odbiér robét budowlanych

8.1. Rodzaje odbioréw

Wystqpuyg nastepujace rodzaje odbiorow:
odbidr czesciowy,
- odbior etapowy,
- odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,
- odbior koncowy,
- odbiodr po okresie rgkojmi,
- odbior ostateczny (pogwarancyjny)
Odbior czesciowy: Polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robot.
Odbidr etapowy: Polega na ocenie ilo$ci 1 jakosci wykonanych robot, ktore stanowia calosé
technologiczna.
Odbiér robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu: Polega na ocenie ilosci i jakosci robot,
ktoére w dalszym procesie budowlanym ulegng zakryciu. Odbiér taki musi by¢ przeprowadzony
w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robot.
Gotowo$¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy, przy jednoczesnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru z wyprzedzeniem min. 3 dni przed planowanym odbiorem.
Odbior koncowy: Polega na ocenie wykonanych robét zgodnie z warunkami okreslonymi w
umowie. Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez zamawiajagcego w obecnosci
inspektora nadzoru inwestorskiego oraz wykonawcy. Komisja sporzadza protokot odbioru robot
budowlanych, zawierajacy w szczegdlnosci wykaz ewentualnych wad 1 usterek oraz termin ich
usunigcia. Tryb pracy komisji odbioru okresla umowa lub szczegotowe regulaminy
organizacyjne Zamawiajacego.
Odbior po okresie rekojmi: Przed zakoficzeniem okresu rekojmi Zamawiajacy lub uzytkownik
obiektu wraz z Wykonawca dokonuja odbioru ,po okresie rgkojmi”. Odbior taki wymaga
przygotowania nast¢pujacych dokumentow:
- umowy,
- protokotu odbioru koncowego,
- dokumentéw potwierdzajacych ewentualne usunigcie wad stwierdzonych podczas
odbioru koncowego,
- dokumentdéw potwierdzajacych wad zgloszonych w okresie re¢kojmi oraz potwierdzenia
ich usunigcia,
- innych dokumentéw niezbgdnych do dokonania czynnos$ci odbioru.
Odbior ostateczny: Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym, odbiorze po okresie rgkojmi oraz wad zaistniatych w
okresie gwarancji.

8.2. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac
nastepujace dokumenty:
- oswiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektem
budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe, o doprowadzeniu do nalezytego stanu i
porzadku terenu budowy,
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- dokumentacje powykonawcza z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie wykonania
robot, potwierdzonymi przez projektanta, inspektora nadzoru inwestorskiego oraz
geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dziennik budowy i ksigzk¢ obmiaru robot,

- wyniki badan kontrolnych i laboratoryjnych

- protokoty odbiorow czesciowych, etapowych, robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu,

- aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty wbudowanych materiatow,
certyfikaty na znak bezpieczenstwa,

- program zapewnienia jakosci, o ile byt wymagany,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych inwestycji np. przetozenie
instalacji podziemnych oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
instalacji,

- geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

- kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

9. Rozliczenie roboét — podstawa ptatnosci

Sposob rozliczenia za roboty oraz zasady platnosci zostanie okre§lony pomigdzy
Wykonawcg a Zamawiajacym. Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane beda na podstawie
swiadectw ptatnosci wystawionych przez Wykonawce i akceptowane przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Podstawa ptatnosci beda ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawarte w
kosztorysie ofertowym, bgdacym zalacznikiem do umowy. Zasady rozliczenia i platnosci za
wykonane roboty moga by¢ takze okre§lone w umowie.

10. Dokumenty odniesienia

10.1. Dokumentacja projektowa

Jednostka autorska dokumentacji projektowej:

Biuro Studiéw i Projektéw Budownictwa Wodnego ,,Hydroprojekt” Poznan Sp. z o.0.,
60 - 783 Poznan ul. Grunwaldzka 21 tel. 61 866-58-32, 61 866-03-39

10.2. Przepisy zwigzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2013 Nr 0, poz. 1409 z p6zniej-
szymi zmianami),

- Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985 Nr 14, poz. 60
Z pOzniejszymi zmianami).

- Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r.. Nr 92, pdz.
881),

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166,
poz.1360, z pézniejszymi zmianami),

- Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budowle hydrotechniczne i ich usytuowanie z dnia 20 kwietnia 2007 r.
[Dz.U. Nr 86 poz. 579],
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- Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25
kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdélowego zakresu i formy projektu budowlanego [Dz.U.
2012 Nr 0 poz. 462 z p6zniejszymi zmianami),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego [Dz.U. Nr 202 poz. 2072]

- Polska Norma PN-82/B-02857 - Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie,
Przeciwpozarowe zbiorniki, Wymagania ogo6lne,

- Polskie Normy w zakresie budownictwa.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-1 lzolacja metoda iniekcji strukturalnej
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem izolacja Sciany metoda iniekcji strukturalnej w ramach zadania:
,»Odwodnienia trybuny na wschodniej skarpie Toru Regatowego Malta w Poznaniu ul.
Wiankowa 3.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie izolacja $ciany metoda iniekcji strukturalnej zwigzanych z budowa, przebudowa,
modernizacjg i remontem obiektow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
1 wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST 00 ,,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich
Cczynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej
SST i dokumentacji projektowej. Do wykonania rob6t mogg by¢ stosowane wyroby budowlane
spetniajgce warunki okreslone w:

- Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz, U. z 2003 r., Nr 207, p6z. 2016; z
pézniejszymi zmianami),

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, p6z. 881),

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, p6z. 1360, z
pozniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej
przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. Do wykonywania napraw
konstrukcji betonowych i zelbetowych dopuszczalne jest stosowanie wylacznie systemowych zestawow
do napraw i iniekcji konstrukcji betonowych i ceglanych zgodnych z dokumentacja projektowa i
posiadajacych aprobate techniczna IBDiM do tego typu zastosowan oraz betondéw zgodnych z SST
dotyczaca wykonywania konstrukcji betonowych i ceglanych.

Materiaty do napraw konstrukcji betonowych i ceglanych powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN
1504-1:2000.

3. Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem izolacja §ciany metoda iniekcji strukturalnej mogg by¢
wykonane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonania
zamierzonych robot. Sprzgt powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w kartach technologicznych
stosowanych materiatdw do napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych.
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Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP.

4. Transport

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i
spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiso6w o ruchu drogowym.
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne".
Materiaty nalezy przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, w taki sposob aby zabezpieczy¢
opakowania przed uszkodzeniem, a material przed wylaniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Uszczelnienie Sciany

Przyjeto koncepcje uszczelnienia $ciany za pomocg iniekcji strukturalnej. Przed przystapieniem
do zasadniczych prac uszczelniajacych nalezy wykonaé nastgpujace roboty przygotowawcze:

- uzupehnic ubytki i braki za pomocg za pomocg zaprawy specjalnej polimerowo cementowej,
Technologia wykonania strukturalnego uszczelnienia konstrukcji §cian murowanych.

W niektérych przypadkach gdy nie decydujemy si¢ na rozebranie czgsci konstrukcji i nie
wykonujemy klasycznej naprawy konstrukcji z wykonaniem pelnej izolacji wodoszczelnej oraz jezeli z
powodu wystepowania za $ciana gruntu niekowalnego (gliny, ity, margle), wystepowania za $cianami
wody ptynacej utrudniajacej prawidtowe wigzanie zelu iniekcyjnego nie mozna wykona¢ izolacje w
postaci wodoszczelnej kurty zelowo — gruntowej mozemy podja¢ decyzj¢ o wykonaniu izolacji w
postacie strukturalnego uszczelnienia samej Sciany. Do wykonania uszczelnienia strukturalnego $cian
nalezy uzywa¢ materialdbw o bardzo niskiej lepkosci, zblizonej do lepko$ci wody. Najlepszym,
rozwigzaniem jest zastosowanie hydrostrukturalnego zelu akrylowego. Zel ten do iniekcji strukturalnej
powinien mie¢ bardzo szerokie spektrum czasu wigzania. Musi umozliwia¢ wykonanie uszczelnienia o
bardzo krotkim czasie wigzania np. 30 — 100

Parametry jakie powinien spetnia¢ zel hydrostrukturalny do wykonania iniekcji strukturalnej:

- lepkos$¢ dynamiczna < 10 mPas,

- wytrzymatos$¢ na rozciaganie > 0.8 MPa,

- wydluzenie do zerwania > 250%,

- regulowany czas zelowania od 10 sekund do 45 minut.

Schemat iniekcji przy pakerach osadzanych prostopadle do ptaszczyzny Sciany
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Przebieq iniekcji.

Do prac iniekcyjnych nalezy uzywaé ttokowej pompy iniekcyjnej typu 2 K z mieszaniem komponentow
w dyszy o ci$nieniu roboczym do 150 baroéw. Przebieg prac :

- wyznaczenie siatki otworéw przeznaczonych do podawaniu zelu w glab konstrukcji, siatka otworow
powinna mie¢ oczka 25 X 25 ¢cm do maksymalnie 30 x 30 cm, ostateczny rozstaw otwordw ustala si¢
podczas pompowania probnego,

- nawiercenie otworow pod katem od 30° do 90° w stosunku do powierzchni $ciany na glebokos¢ ok. ¥
grubos$ci przegrody, zasadniczo otwory powinny mie¢ $rednice 10 mm , oraz staranne uszczelnienie
pakeréw po osadzeniu w spoinie, zaniedbanie tej czynno$ci powoduje niekontrolowany wyciek zelu
podczas iniekcji.

Schemat iniekcji przy pakerach osadzanych 30 do 45° w stosunku do ptaszczyzny $ciany:
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- umieszczenie pakeréw podawczych stalowych z rozprezna uszczelka gumowa o dtugosci 150 mm oraz
rozprezenie ich w otworach

- ustalenie wymaganego czasu zelowania dla materiatu uszczelniajacego

- przygotowanie materialu (zel wielosktadnikowy) oraz iniekcja od otworéw do otworu z kontrola
przejscia materiatu pomigdzy sgsiednimi punktami siatki otwordéw

- w przypadku problemow z przej$ciem zelu od otworu do otworu zaleca si¢ wykonanie tzw. otworow
posrednich zageszczajacych siatke,

- w przypadku nadmiernego wyplywania zelu przez spoiny $ciany nalezy lokalnie doszczelni¢ je za
pomocg zaprawy szybkosprawnych,

- zakonczenie iniekcji, wylamanie lub wykrecenie pakerow i plombowanie otworéw po pakerach za
pomoca szybkosprawnej zaprawy.

5.2. Rysy i pekniecia na powierzchniach betonowych

Rysy o rozwartosci powyzej 0,1 mm oraz nieszczelne pgknigcia i szwy robocze nalezy wypehic
(uszczelni¢) metoda iniekcji cisnieniowej elastycznym materiatem iniekcyjnym na bazie specjalne;j,
niskolepkiej zywicy poliuretanowej o nastgpujacych wilasciwosciach (wszystkie wymagane wartosci sa
podane dla 20°C i wzglednej wilgotnosci powietrza 50%) :

a) lepko$¢ ponizej 60 mPas zgodnie z EN ISO 3219;

b) pecznienie w kontakcie z woda ponizej 1,05 wg EN 14406;

¢) wydtuzenie w rysie powyzej 10% wg EN 12618-2;

d) przyczepnoéé (wytrzymatosé¢ na odrywanie): 0,6 N/mm? (MPa) wg EN 12618-1, suchy i mokry beton
e) zakres zastosowania:

- elastyczne uszczelnienie rys, peknigé, przerw roboczych w budownictwie inzynieryjnym w warunkach
suchych i wilgotnych oraz wody pod ci$nieniem,;

- iniekcja wezy iniekcyjnych;

- REACh — oczekiwane scenariusze ekspozycji: staty kontakt z woda, obrobka.
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Materiat powinien posiada¢ nastgpujace dokumenty:

- znak CE zgodnie z PN-EN 1504-5 oraz deklaracja zgodnosci.

Przed przystapieniem do iniekcji nalezy zamkna¢ rozkute rysy szybkosprawna, wodoszczelng zaprawg
peczniejaca. Do iniekcji zaleca si¢ uzy¢ iniekcyjne pakery rozporowe o srednicy &13mm oraz o dt. L=75
mm lub 150 mm z zaworem zwrotnym.

1. Zamknigcie rysy: szybkosprawna, wodoszczelna zaprawa
peczniejgca

2. Paker iniekcyjny rozporowy 13 mm i dt. 75 Iub 150 mm

3. Iniekcja uszczelniajgca przy uzyciu elastycznej zywicy
poliuretanowej 0 parametrach opisanych powyzej

Uwaga! W przypadku wystepowania od strony zewngtrznej §cian wody pod cisnieniem ktora przesacza
si¢ strukturalnie uniemozliwiajac prawidlowe natozenie izolacji powlokowej lub jezeli konieczne jest
uszczelnienie dylatacji przed ich naprawg i wypelnieniem istnieje mozliwos¢ uzycia do iniekcji
uszczelniajacej zywicy hydrostrukturalnej sklasyfikowanej zgodnie ze znakiem CE wg EN 1504-5 jako U
(S2) W (1) (2/3/4) (1/40). Wykonuje si¢ wtedy tzw. iniekcje kurtynowa w gruncie za przegroda w
miejscach wystgpowania przesigkow.

6. Kontrola jakosci

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST -00 ,,Wymagania ogolne".
Kontrola rob6t obejmuje:
- stwierdzenie wlasciwej jako$ci materialu na podstawie atestu Producenta.
- sprawdzenie zgodno$ci sposobu magazynowania z zaleceniami Producenta materiatu,
- sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania,
- kontrole prawidlowosci przygotowania powierzchni (wizualna ocena przygotowania powierzchni z
oceng doktadnosci usunigcia skorodowanych elementow betonowych,
- doktadno$ci oczyszczenia zbrojenia,
- uzyskania odpowiedniej szorstkosci powierzchni oraz stwierdzeniem braku plam i zabrudzen),
- kontrolg prawidlowosci wykonania zabezpieczenia antykorozyjnego stali zbrojeniowej (wizualna ocena
wykonania pokrycia z oceng jednorodno$ci wykonania powlok, stwierdzeniem braku pecherzy, zluszczen
i odspojen itp.),
- kontrole prawidtowosci wykonania wypelnienia i warstwy wyréwnujacej (wizualna ocena wykonania
wypehnienia 1 warstwy wyréwnujacej z oceng jednorodnosci wykonania, stwierdzeniem braku pecherzy,
zhuszczen 1 odspojen itp.),
- oznaczenie przyczepno$ci materiatbw naprawczych na odrywanie (wytrzymato$¢ materiatow
naprawczych na odrywanie winna by¢ zgodna z wartosciag podang przez Producenta; okresla si¢ jako
srednig arytmetyczng z kilku pomiarow w miejscach wskazanych przez Inzyniera; wytrzymatos¢ na
odrywanie okresla si¢ metodami niszczacymi dlatego miejsca po badaniu nalezy ponownie naprawic),
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- kontrole prawidtowosci przygotowania rysy (wizualna ocena przygotowania powierzchni z oceng
doktadno$ci usunigcia skorodowanych elementéw betonowych, stwierdzenia braku zabrudzen oraz
sposobu osadzenia wentyli i zamkniecia rysy),

- kontrolg prawidtowos$ci wykonania iniekcji - wypelnienia rysy (wizualna ocena wykonania iniekcji z
oceng jednorodnosci wykonania wypehnienia).

Kontrola rob6t powinna by¢ przeprowadzona w oparciu o normy PN-88/B-01807, PN-92/B-01814 lub
PN-EN 1542:2000.

Ocena poszczegolnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

7. Obmiar robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne".
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej izolacji §ciany metoda iniekcji strukturalnej
zgodnie z dokumentacjg projektowa i obmiarem w terenie.

8. Odbior robot

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne".
Izolacje $ciany metoda iniekcji strukturalnej uznaje si¢ za wykonang zgodnie z dokumentacja projektowa,
niniejsza SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
podanych w dokumentacji projektowej, przywotanych normach, aprobatach technicznych IBDiM lub w
punktach 2, 5 i 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne".
Podstawe platnosci stanowi cena za 1 m® wykonanej izolacji, zgodnie z dokumentacja projektowa,
obmiarem robot, atestem Producenta materiatdéw naprawczych i oceng jako$ciowa na podstawie wynikow
pomiarow i badan. Cena jednostkowa obejmuje:

- prace przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow przewidzianych do wykonania robot,

- opracowanie ,,Projektu organizacji robot" wraz z harmonogramem,

- montaz i demontaz ewentualnych rusztowan,

- montaz i demontaz ewentualnych namiotow, przygotowanie i oczyszczenie podloza,
- oczyszczenie i przygotowanie rys do iniekcji,

- przygotowanie materialdow do napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych,

- wykonanie iniekgcji rys,

- wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego stali zbrojeniowej,

- wykonanie warstwy gruntujace;j,

- wykonanie wypekienia i warstwy wyréwnujace;j,

- pielegnacja wykonanych napraw,

- przeprowadzenie niezb¢dnych badan i pomiarow wymaganych SST lub zleconych przez Inzyniera,
- gromadzenie wynikow przeprowadzonych pomiarow i badan,

- oczyszczenie 1 uporzadkowanie terenu robot.

Cena jednostkowa zawiera rowniez zapas na odpady 1 ubytki materiatowe.

10. Normy
L.p. | Nr normy Nazwa normy
1 PN-EN 1504- Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji
1:2000 betonowych. Definicje, wymagania, Kkontrola jakosci i
ocena zgodnosci. Definicje.
2 PN-S Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe 1
10040:1999 sprezone. Wymagania i1 badania.
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3 PN-S- Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje
10040:1999 betonowe i zelbetowe. Zasady diagnostyki konstrukcji.
4 PN-92/B-01814 | Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Konstrukcje
5 betonowe 1 zelbetowe Metoda badania przyczepnos$ci
powtok ochronnych
5 PN-EN Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji
1542:2000 betonowych. Metody badan. Pomiar przyczepnos$ci przez
odrywanie
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 2 — Przeslona bentonitowa

SPIS TRESCI

WSTEP ...ttt b Rttt 25
1.1. PRZEDMIOT SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACI TECHNICZNEJ (SST) wrevveieieiiesiesieeeeieeee e ste e e sneeeenee s snees 25
1.2, ZAKRES STOSOWANIA SST ...ttt ettt ettt s ettt e st e e e s b e e e s eab e e e e sbb e e e s ebbaeeseabeeeessbbeeesabbaesssabessssnenas 25
1.3. ZAKRES ROBOT OBIETYCH SST ..uiiiiiiiiiiiiee it e st esite e ste e s te e steesate e sateesnte e sntaessteesnbeessbeesnteesnbeesnseesnsessnsessnnes 25
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE......ccciiititiiiittieesittteesiisuesssessesssssesssssstesssasesssssssssssssssssssssesssssssesssssessssssessessssens 25
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT ......ccitiiiitieiiteeiieesiteesiteesstessiteesssesstesssessssessnsessssessnsesssessnsessnnes 25

B\ . N 0 2 7. " 25
2.1. WARUNKI OGOLNE STOSOWANIA MATERIALOW ...uvviiiiiiiiiiiiiiiieeeesiiibitiiseessssesbstiessessssssssbssssessssssssssssssssssnns 25
2.2. NAPRAWCZA ZAPRAWA BENTONITOWA DO INIEKCII BENTOGROUT .....cooiiiiiiiie et 25

2 TV ] 5 ) NPT 26
eSPRZET ..ottt ettt s bbb s b s Rttt 26
3.1. OGOLNE WARUNKI STOSOWANIA SPRZETU ....utvieiuveesiteesureesireessseessssesssesssssesssesssssesssesssssesssessssssssesssssssssessns 26
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT ......uuviieiiutieeeiiteeeesitteeesitteeesaseeessisaessaassesesasssssssossesssasssssssssesesssssesssnssssesssens 26

B I 2N AN 1 2O ] = O T 26
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU .....ccvteivieiiteeereeaiteesiteeesseesssseessessssseessesssssessssssssessasessees 26
4.2. TRANSPORT MATERIALOW .....cciiitiiiiittieesittieeseittsssstesssssbeessssbessssbessssssbeesssssassssbsssssssbesssssbessssssbesssssbensssnes 26
WYKONANIE ROBOT ..ottt ettt e et et et e eeee et et et et eeeeeeesaee et et ee e eteeseee et et et eeseeeesaeeeeeeeeeneeaeen 27
. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ......ooooooooeeeeeeeeeeeeeeeeet et ee et et ee et et n s een e 28
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCIROBOT .....cciuvviieiittiieeeiteie s sitteessstteesssstesessbaesssbtassssntasssssbansssnsesssssnsnas 28
6.2. KONTROLA JAKOSCIROBOT ...utvvtiiiiieiiitittieeteesseiissbtttseessssiasbaatseeessssssbasseseessssasbbbaessessssabbbassseesssssbbbaaeeesssins 28
COBMIAR ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt et e ettt et e et et et e et e e e e st ee et e et e et ee et eneeees 28
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT ......uutttiiiieeiiiiittititeesssiistttteeessssssbtstsssesssasssssaessssssssssstssssessssssssrassssesssss 28
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA ... . cuttttiieeeeiieitittteeseessesitbtetseeesssibbaateeeesssabbbateseesssaasbbbaeseeesssasbbassseesssssbbasesaeessins 28
CODBIOR ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt et e e et ettt ettt e s et e et e st ee et e et e e et e eeeteeeeeees 28
CPODSTAWA PEATNOSCH ..ottt et e e et et e ettt eee et ee et e e s st et et et eee e s saeeeneseeenneees 28
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCL.....ccivieiiieeitieeitreeitreesreesresssseessnesssseesssesssseesssessns 28
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWED ...ciiiiiiiititiiitieesiiiitttieteeeessiiabbeateeeessssabbasteeseessassbbbbeeseeasasbbbbasseesssssabbbaseeesesias 28
10. PRZEPISY ZIWIAZANE ...ttt e b e bbbt b e bbbt bt s bt e bt e se e et nae s 29

str. 24 »Hydroprojekt” Poznan sp. z o.0.



ODWODNIENIA TRYBUNY NA WSCHODNIEJ SKARPIE TORU
REGATOWEGO MALTA W POZNANIU UL. WIANKOWA3
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegofowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem przestony bentonitowej
(tiksotropowej) w ramach inwestycji ,,Odwodnienia trybuny na wschodniej skarpie Toru
Regatowego Malta w Poznaniu ul. Wiankowa 3.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt
zwigzanych z wykonaniem przestony tiksotropowej w ramach inwestycji wymienionej w pkt.
11

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych branzowych.
Przestona tiksotropowa — $ciana szczelna z bentonitu wykonana w gruncie, charakteryzujaca
si¢ malg wodoprzepuszczalno$cia.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Og6lne wymagania dotyczace robot podano w ST 00 - Wymagania ogolne.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
ze Specyfikacjami Technicznymi, Dokumentacja Projektowa i obowigzujagcymi normamia takze
zaleceniami producenta.

2. Materiaty

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow

Warunki ogdlne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i1 sktadowania podano w
ST-00 "Wymagania ogolne".

2.2. Naprawcza zaprawa bentonitowa do iniekcji BENTOGROUT

BENTOGROUT to zaprawa o duzej zawartos$ci sktadnikow statych, sktadajaca si¢ z
mieszaniny bentonitu 1 polimerow. Rozszerza si¢ ona, tworzac grubg warstwe o niskiej
przepuszczalno$ci na catej powierzchni zewngtrznej konstrukcji, wypetniajac puste
przestrzenie w gruncie przylegajagcym do konstrukcji 1 uszczelniajagc mate pekniecia w
betonie.

Mozna ja wpompowac bez odkopywania od zewng¢trznej strony budynku, badz od
strony wewngtrznej przez otwory wywiercone w $cianie lub ptycie.

Dane techniczne:

Opakowanie worki 25 kg
Cigzar zaprawy 1,22 kal/litr
Przepuszczalno$¢ (ASTN D5084) 5,2x10°® m/s.
Czas mieszania ok. 8 minuty
Czas aplikacji ok. 45 minut
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Czas wigzania 24 godz.
Cisnienie pompowania 0,7 do 5,5 bara
Ilo$¢ wody na 1 worek zaprawy 53 litry

Zastosowanie:
e do uszczelniania zewngetrznych czesci budynkéw i budowli w starym i nowym
budownictwie przeciwko wodzie gruntowej i wodzie naporowej

Mozna stosowaé inne mieszanki, lecz o parametrach nie gorszych od podanych. Bentonit
musi posiada¢ rowniez aprobate techniczng i atest higieniczny.

2.3. WODA

Do przygotowania zapraw wod¢ odpowiadajaca wymaganiom normy PN-88/B-32250
,Materiaty budowlane. Woda do betonow i1 zapraw". Bez badan laboratoryjnych mozna
stosowa¢ wodociaggowa wodg pitna.

Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje 1 mut.

Woda zimna o pH pomigdzy 8 a 10. Wysoka temperatura wody moze przyspieszy¢
czas wigzania zaprawy.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogdlne"

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktory jest wlasciwy dla danego celu.
Sprzet uzywany do prac powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 gwarantowad
przeprowadzenie robot zgodnie z dokumentacja. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce
powinien by¢ sprawny technicznie 1 spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

Roboty sag wykonywane mechanicznie.

Sprzet potrzebny do wykonania iniekcji od wewnatrz poprzez $ciany lub ptyte:
— pompa kawitacyjna
— mieszadto lopatkowe
— weze $rednicy 15 mm 1 wytrzymatos$ci 15 baroéw,
— pakery iniekcyjne,
— wiertnica

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogo6lne warunki transportu podano w ST-00 "Wymagania ogolne"

4.2. Transport materiatow

Suchy bentonit powinien by¢ dostarczany w oryginalnych opakowaniach producenta
oraz przechowywany 1 transportowany zgodnie z instrukcja producenta, w sposob
zapewniajacy niezmiennos$¢ ich wtasciwosci.

str. 26 »Hydroprojekt” Poznan sp. z o.0.



ODWODNIENIA TRYBUNY NA WSCHODNIEJ SKARPIE TORU
REGATOWEGO MALTA W POZNANIU UL. WIANKOWA3
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Moze by¢ dostarczany przez producenta cementowozami na plac budowy i
przepompowywany do silosow wykonawcy.
Do kazdego opakowania powinna by¢ dotagczona etykieta zawierajagca co najmniej
nastepujace dane:

— nazwe wyrobu,

— nazwe i adres producenta,

— mas¢ opakowania netto,

— nr Aprobaty Technicznej ITB:

— nr certyfikatu zgodnosci lub deklaracji zgodnosci,

— znak budowlany.

5. Wykonanie robét

Iniekcja od wewnatrz przez ptyte lub Sciang:

Nalezy uzy¢ wiertla o $rednicy 38 mm do wywiercenia W betonie otworu
poczatkowego o glebokosci 150 mm (do wprowadzenia pakera iniekcyjnego). Od giebokosci
150 mm kontynuowac¢ wiercenie przez pozostalg grubo$¢ betonu przy uzyciu wiertta 0
srednicy 19-25 mm. Po wywierceniu otworu, nalezy wtozy¢ paker iniekcyjny z gumowsg
uszczelka catkowicie w otwor o $rednicy 38 mm, a nastepnie dokreci¢ i dobrze przymocowac
paker iniekcyjny za pomocg uchwytu. Paker iniekcyjny nalezy montowac przy zaworze
kulowym ustawionym w pozycji zamknigte;j.

Nastepnie nalezy poditaczy¢ miernik ci$nienia oraz waz do iniekcji do pakera
iniekcyjnego. Wywierci¢ dolny rzad otwordéw iniekcyjnych w §cianie, mozliwie blisko
potaczenia $ciany/ptyty, w odstepach co 0,4 m. Wywierci¢ drugi rzad 0,4 m wyzej iz
przesunigciem 0,2 m wzglgdem dolnego rzedu. Wywierci¢ kolejne rzedy (jesli jest
to wymagane), stosujac ten sam wzor co w poprzednim rzedzie: 0,4 m powyzej i z
przesunigciem 0,2 m (tworzac wzor rombow). W przypadku iniekcji od wewnatrz przez
$ciang, iniekcj¢ zaprawy nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu iniekcji na $cianie, a
nastepnie kontynuowac prace idac w gore. Nalezy wywierci¢ przynajmniej dwa otwory —
jeden na iniekcj¢ zaprawy, a drugi na odprowadzenie ci$nienia. Przed rozpoczeciem
pompowania zaprawy nalezy otworzy¢ zawor kulowy pakera iniekcyjnego 1 sasiednich
pakerow iniekcyjnych. Nastgpnie nalezy wpompowa¢ zaprawe BENTOGROUT przez paker
iniekcyjny, az zaprawa zacznie wyptywac z sgsiednich pakeréw iniekcyjnych (z zaworami
kulowymi w pozycji otwartej) lub az uzyskane zostanie znaczne przeciwcisnienie. Gdy
zaprawa zacznie wyptywac¢ z sasiednich pakeréw iniekcyjnych, oznacza to uzyskanie
pomyslnego przeptywu zaprawy pomigdzy pakerami (Wypetienie pustych przestrzeni).
Zamkng¢ zawor kulowy sasiednich pakerow, z ktoérych wyptywa zaprawa i kontynuowac
pompowanie przez ten sam paker iniekcyjny, az nastapi szybki wzrost ci$nienia lub przeptyw
zaprawy zatrzyma sie.

Nastepnie przejs¢ do sasiedniego pakera iniekcyjnego i kontynuowac ten sam proces.
Wstrzykiwa¢ zaprawe przez kazdy paker iniekcyjny, w tym przez sgsiednie pakery, z ktorych
wyptyneta zaprawa

Po zakonczeniu iniekcji zaprawy nalezy pozostawi¢ pakery iniekcyjne w
wywierconych otworach na przynajmniej 24 godziny, aby pozwoli¢ na zwigzanie zaprawy.
Jesli jest to konieczne, zwykle mozna nastepnego dnia wstrzykiwac zaprawe przez te same
punkty iniekcji. Wyjac¢ paker iniekcyjny i zatka¢ otwor niekurczacg si¢ hydrauliczng zaprawa
cementowa. Wykonczyé wewnetrzng $ciang zgodnie z wymaganiami projektowymi.
Alternatywna metoda iniekcji od wewnatrz jest uzycie glowicy iniekcyjnej z jednym
przytaczem z krotka wytrzymala stalowa rurg do iniekcji o dtugosci 200 mm do umieszczenia
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zaprawy. Koncoéwka rury do iniekcji moze wymagaé uzycia gumowej uszczelki, aby
zapewni¢ dobrze uszczelnienie podczas pompowania.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 "Wymagania og6lne"

6.2. Kontrola jakosci robét
Kontrola jako$ci wykonania polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja
projektowg oraz wymaganiami podanymi w niniejszej ST.
Zakres kontroli i badan obejmuje:
- Kontrola typu podtoza przy zastosowaniu r¢cznej wiertnicy,
- Kontrola ilosci zuzytej mieszanki w stosunku do objetosci teoretycznej,

7. Obmiar robét
7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogolne"”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa uszczelnien jest m® wykonanego uszczelnienia w postaci
przestony tiksotropowej lub zgodnie z dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne"
Przestona tiksotropowa i roboty z nig zwigzane uwaza si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa, niniejszg ST 1 wymaganiami inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w
punktach niniejszej ST dotyczacych wykonania daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdline ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00 "Wymagania ogolne"

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? przestony tiksotropowej obejmuje:
— sprowadzenie sprzetu na teren budowy i z powrotem
— montaz i demontaz sprzetu na stanowisku pracy
— przygotowanie mieszanki uszczelniajacej
— wiercenie otworow w $cianie 1 ptycie w celu wprowadzenie pakerow
— kontrola glebokosci i cigglosci przestony
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10. Przepisy zwigzane
PN-EN 196-1:2005(U)
PN-EN 196-2:2005(U)

PN-EN 196-3:2005(U)

PN-EN 1008:2004

PN-EN 1538:2002

PN -B-12095:1997

PN-88/B-04481

Metody badania cementu — Czes¢ 1: Oznaczanie wytrzymalosci.

Metody badania cementu — Cz¢$¢ 2: Analiza chemiczna
cementu.
Metody badania cementu — Cze$¢ 3: Oznaczanie czasow

wigzania i stalosci objetosciowej.

Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek.
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym
wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

Wykonawstwo specjalnych robot  geotechnicznych - Sciany
szezelinowe.

Urzqdzenia wodno-melioracyjne — Nasypy — Wymagania i

badania przy odbiorze.

Grunty budowlane — Badania probek gruntu.

— Aprobata techniczna IMUZ: AT/18-2006-0026-00
— Atest higieniczny HK/B/0457/01/2006
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SZCZEGOELOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-3 lzolacja i uszczelnienie powierzchni
poziomych i pionowych
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét izolacji i uszczelnien powierzchni poziomych i pionowych w ramach zadania:

,»Odwodnienia trybuny na wschodniej skarpie Toru Regatowego Malta w Poznaniu ul.
Wiankowa 3”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajgce 1 majace
na celu wykonanie robot i odbioru robot izolacji i uszczelnien powierzchni poziomych i
pionowych na przedmiotowym obiekcie.

W zakres tych robot wchodza:

e izolacji i uszczelnien powierzchni poziomych i pionowych z mineralnej,
dwuskladnikowe;j, elastycznej zaprawy uszczelniajacej sztywnej AQUAFIN-2K.
Izolacja ta stanowi ostateczng warstwe wykonczeniowa lub moze by¢ podtozem pod
wylozenia ceramiczne, tynki, wylewki cementowe.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

e roboty budowlane - wszystkie czynnos$ci zwigzane z wykonaniem prac izolacyjnych
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej,

e Wykonawca - osoba lub organizacja wykonujaca roboty budowlane,

e wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykonania robot,

e procedura - dokument zapewniajacy jakos¢; definiujacy, jak, kiedy, gdzie i kto
wykonuje i kontroluje poszczegdlne operacje robocze; procedura moze by¢ zastgpiona
normami, aprobatami technicznymi i instrukcjami,

e ustalenia projektowe - dane opisujace przedmiot i wymagania dla okreslonego
obiektu lub opisujace roboty niezb¢dne do jego wykonania,

e podloze - element konstrukcji budowli, budynku, na powierzchni ktérego wykonana
bedzie izolacja,

e warstwa wyrownawcza - warstwa wykonana w celu wyeliminowania nierownosci lub
roznic poziomow powierzchni podioza,

e warstwa wygladzajaca - cienka warstwa wykonana w celu uzyskania gtadkie;j
powierzchni podloza

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.
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2. Materiaty

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

- Warunki ogolne stosowania materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST-1 "Wymagania ogo6lne", pkt 2.

2.2. AQUAFIN-2K

AQUAFIN-2K to dwusktadnikowa, elastyczna, mineralna modyfikowana polimerami

zaprawa uszczelniajaca.
Dane techniczne:

Baza AQUAFIN-1K UNIFLEX-B
piasek kwarcowy, cement | dyspersja tworzyw sztucznych
modyfikowany dodatkami
polimerowymi
Opakowanie worki 25 kg pojemnik 8.33 kg
worki 6 kg pojemnik 2 kg
Proporcje mieszania 3 cz. wag. 1 cz. wag.
Gestos¢ przygotowanej zaprawy 1,5 g/lem®
Czas mieszania ok. 3 minuty
Czas aplikacji* ok. 60 minut

Temperatura aplikacji

+5°C do+30°C

Sktadowanie: przechowywac¢ do 12 miesigcy w suchym i chtodnym
pomieszczeniu
Zuzycie wilgo¢ gruntowa / woda min.

opadowa nie zalegajaca 3,5kg/m? ok. 2 mm

woda opadowa zalegajaca / min.4,5kg/m” ok. 2,5mm

woda ciSnieniowa

Przyczepno$¢ do podtoza z betonu > 1,3 MPa
Odporno$¢ na dziatanie wody o >0,7
podwyzszonej temperaturze (+60°C)

okreslona zmiang przyczepnosci do

betonu

Opor dyfuzyjny wzgledem pary <1,0m

Wodoszczelnosé

brak przecieku przy ci$nieniu > 0,8 MPa

Mrozoodporno$¢, oceniana po 50
cyklach zamrazania i rozmrazania w
zakresie

wygladu

wodoszczelnosci

przyczepno$ci do podtoza z betonu

brak, uszkodzen
brak przecieku przy ci$nieniu > 0,5 MPa
> 0,7 MPa

! przy +20°C i 60% wilgotnosci wzglednej powietrza
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Odpornos$¢ na przebicie statyczne,
okreslona wodoszczelnoscig powtoki | brak przecieku przy cisnieniu MPa

w MPa, po dziataniu obcigzen: >0,5

5 daN >0,5

10 daN >0,5

15 daN >0,5

20 daN

Odporno$¢ na powstawanie rys > 0,8 mm
podtoza

Odporno$¢ na zmgczenie (powltoki z | brak peknie¢ oraz innych uszkodzen powierzchni przy
wktadka wzmacniajaca z taSmy ASO- | badaniu zgodnie z instrukcja IT Nr 294, p 11
DICHTBAND-2000)

Maksymalne naprezenie przy > 0,7 MPa
rozcigganiu

Wydhizenie wzgledne przy zerwaniu | > 0,25 %

Zastosowanie:

e do uszczelniania zewngtrznych czes$ci budynkow 1 budowli w starym i nowym
budownictwie przeciwko wodzie gruntowej i wodzie naporowej,

e do wykonywania poziomego uszczelniania w murach,

e do wykonywania uszczelnien wewnatrz budynkéw i budowli (typu wannowego),

e do wykonywania uszczelnien stropéw garazy podziemnych, zbiornikéw wody,
sciekdw 1 nieczystosci, budowli hydrotechnicznych, kanatows;

e do wykonywania uszczelnien pod wylozeniami z ptytek ceramicznych w
pomieszczeniach wilgotnych o umiarkowanym i duzym obcigzeniu, na balkonach i
zimnych tarasach oraz basenach kapielowych,

e jako klej do mocowania tasm ASO-Dichtband-2000, ASO-Dichtband-2000-S oraz
ksztattek ASO-Dichtband-2000-Ecke, ASO-Dichtmanschette-Wand, ASO-
Dichtmanschette-Boden, ASO-Dichtband-2000-T-Stiick, ASO-Dichtband-2000-
Sanitér.

2.3. WODA

Do przygotowania zapraw 1 nawilzania podtoza mozna stosowa¢ wod¢ odpowiadajaca
wymaganiom normy PN-88/B-32250 ,,Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw".
Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociggowa wodg pitna.

Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje 1 mut.

3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzegtu podano ST- czg$¢ ogdlna.

3.2. Wykonawca przystepujacy do prac powinien posiadaé¢ nastepujacy sprzet i
narzedzia:
e do przygotowania podtoza — sprzet do mycia hydrodynamicznego, mtotki, szczotki
druciane,
e do przygotowania zaprawy uszczelniajacej - naczynia i mieszadto wolnoobrotowe,
e do naktadania — sztywny pedzel, szczotka, paca, kielnia,
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4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Czes$¢ ogdlna ” pkt. 4.

4.2. Ogoélne wymagania dotyczace transportu sprzetu i materiatéw

e Sprzet i materiaty do robot przygotowawczych mozna przewodzi¢ dowolnymi
srodkami transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 0- cze¢$¢ ogolna

5.2.AQUAFIN-2K

5.2.1. Przygotowanie podtoza:

Podtoze musi by¢ czyste, nos$ne, rowne i lekko porowate, wolne od gniazd zwirowych, spgkan
i nadlewek, kurzu oraz wszelkich materiatow, §rodkow 1 warst zmniejszajacych przyczepnosc.
Mleczko cementowe i luzne cz¢éci usungé przez piaskowanie lub hydropiaskowanie.

5.2.2. Przygotowanie zaprawy AQUAFIN-2K

AQUAFIN-2K dostarczany jest w postaci proszku w workach 1 ptynnego sktadnika
UNIFLEX-B w wiaderku.

Ptynny sktadnik UNIFLEX-B wla¢ do czystego naczynia i mieszajac stopniowo dodawac
sktadnik proszkowy. Mieszanie prowadzi¢ do uzyskania jednolitej masy. W zaleznos$ci od
panujacych warunkow atmosferycznych i chtonnosci podtoza mozna w celu osiagnigcia
odpowiedniej konsystencji dodaé czystej wody w ilosci nie wiccej niz 5% tj. 1,67 dm®.
Mieszanie prowadzi¢ mieszadlem wolnoobrotowym.

5.2.3.Naktadanie zaprawy AQUAFIN-2K

Przygotowang zaprawe naktadac¢ na odpowiednio przygotowane podioze za pomoca
sztywnego pedzla lub szczotki. Nalezy zwroci¢ uwage na szczegdlnie doktadne wtarcie
pierwszej warstwy zaprawy w podtoze. Nastepne warstwy (druga ewentualnie trzecia)
naktada¢ po zwigzaniu warstwy poprzedniej. Maksymalnie zuzycie preparatu AQUAFIN-2K
w jednym cyklu roboczym nie moze by¢ wicksze niz 2 kg/m? Pokryte powierzchnie chronié
przed bezposrednim wplywem promieni stonecznych, przeciggami, deszczem 1 mrozem.
Nalezy wykluczy¢ kontakt AQUAFIN-2K z elementami metalowymi wykonanymi z miedzi,
cynku i aluminium.

Pelne obcigzenie moze nastgpi¢ najwczesniej po 72 godzinach. Przed zasypaniem wykopow
powtoke izolacyjng ostoni¢ np. ptytami ze styropianu w celu ochrony przed uszkodzeniem
mechanicznym. Na AQUAFIN-2K nie moga by¢ nanoszone materialy zawierajace
rozpuszczalniki organiczne.
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6. Kontrola jakosci robot

Nalezy przeprowadzi¢ badanie materiatoéw, poditoza i wykonania warstw wg ponizszego
schematu, a z kazdej czynnos$ci sporzadzi¢ odrebny protokot lub dokonaé formalnego zapisu
w Dzienniku Budowy.

6.1. Badania przed przystapieniem do robét.

Materiaty:

e Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ dostarczonych materiatéw z SST. Skontrolowac nalezy

terminy przydatnos$ci, szczelno$¢ pojemnikéw, zgodnos¢ wagowa.
Podtoza:

e Nalezy skontrolowa¢ podtoze pod wykonanie uszczelnienia preparatami AQUAFIN-
2K pod katem zgodnos$ci z wymaganiami (rysy, kawerny, nosnos¢, wielkosci pol
dylatacyjnych)

e Nalezy stwierdzi¢ poprawno$¢ warunkow wodnych powierzchni przeznaczonych do
izolacji

6.2. Badania w czasie robot

Badaniu podlegaja wszystkie warstwy i elementy:
e Prawidlowo$¢ wykonania pierwszej warstwy
e Prawidlowos¢ wklejenia elementéw uszczelniajacych w krawedziach, narozach i
szczelinach

e Prawidlowos$¢ wykonania drugiej (i kolejnych warstw)

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarows jest:
e 1m?-dla wykonania powloki uszczelniajacej z zaprawy AQUAFIN-1Kz
doktadnoscia od 0,1 m?. Z obliczonej powierzchni potraca si¢ elementoéw wigksze od
0,25 m’.

8. Odbior robot

Uznaje si¢, ze roboty zostaty wykonane prawidtowo, jezeli wszystkie operacje technologiczne
wymienione w pkt. 6 zostaly ocenione pozytywnie.

Z czynnosci odbiorowych nalezy sporzadzi¢ protokot odbioru i dotagczy¢ go do dokumentacji
odbiorowej budowy, ktorej elementem bylo wykonanie warstwy uszczelniajace;.

9. Podstawy ptatnosci

9.1.0gdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-1 "Wymagania ogolne", pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jezeli kontrakt (umowa) nie stanowi inaczej ptaci si¢ za kazdy m? wykonanej izolacji.
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10. Przepisy zwigzane

PN-EN 934-6:2002

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Cz¢$¢ 6: Pobieranie probek,
kontrola zgodno$ci i ocena zgodnosci

PN-88/B-32250

Materialy budowlane. Woda do betonoéw i zapraw

11. UWAGI
UWAGA!!!

Ze wzgledow technologicznych wybor jednej z metod napraw betonéw, konkretnego
producenta, determinuje przyjecie wszystkich rozwigzan systemowych od tego samego
producenta, wszystkich materialéw naprawczych uzytych na obiekcie
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 4 - Okladziny z plytek ceramicznych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru oktadziny z ptytek ceramicznych wykonywanych w ramach inwestycji
,,Odwodnienia trybuny na wschodniej skarpie Toru Regatowego Malta w Poznaniu ul.
Wiankowa 3”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem:
— skucia, zerwania oktadzin $ciennych, posadzkowych istniejacych,
— izolacji przeciwwilgociowej
— wykonanie podktadu podposadzkowego,
— wyrdwnania powierzchni po rozbiorce,
— wykonania oktadzin z ptytek podtogowych (gres techniczny, terakota)

Zakres robo6t - na podstawie przedmiaru, ktory stanowi materiat pomocniczy dla
wykonawcy do obliczenia ceny oferty. Wykonawca powinien dokona¢ wizji lokalnej w
obiekcie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Okreslenia podstawowe
Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN 1 przepisach Prawa budowlanego:
posadzka - wierzchnia warstwa stropu stanowigca wykonczenie jego powierzchni,
podtoze - element konstrukcji budynku, na ktérym utozona jest podtoga,
podktad betonowy - wykonany z betonu , o okreslonej grubo$ci, wytrzymatosci i suchosci, na
ktérym wykonuje si¢ posadzke zywiczng
wyktadzina - suche pokrycie dowolnej wewngtrznej powierzchni budynku.
oktadzina - pionowe lub prawie pionowe, nienosne pokrycie konstrukcji.
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2.1. Zastosowane materialy

Zastosowane materialy budowlane powinny posiada¢ atest higieniczny, certyfikaty,
oceny higieniczne i aprobaty techniczne zgodne z PN. Materiaty do wykonania posadzek
musza posiada¢ atesty do zastosowan w budynkach uzytecznos$ci publiczne;.

Plytki ceramiczne $cienne 30x30cm - glazura PN-EN 177:1999, i PN- EN 178:1998
— barwa - wg wzorca producenta
— nasigkliwos$¢ po wypaleniu 10-24 %
— wytrzymatos$¢ na zginanie nie mniejsza niz 10,0 MPa
— odporno$¢ szkliwa na peknigcia wtoskowate nie mniej niz 160 st C.
— plytki zostang zaproponowane przez wykonawce 1 zaakceptowane przez
Zamawiajacego,

Klej do plytek

Elastyczna zaprawa klejowa o podwyzszonej przyczepnosci i elastycznosci,
charakteryzuje si¢ dobrg przyczepnosciag do podtoza i plytek, stabilnoscig na powierzchniach
pionowych (brak sptywu)
Wyrdb zgodny z : PN-EN 12004
Klasawg EN 12004 C1T
Przyczepnos¢ poczatkowa >0,5 N/mm?2

Fuga elastyczna
Cementowa, szybkowigzaca, elastyczna zaprawa fugowa, odporna na wodg i
zabrudzenia - zgodna z CG2 wg PN-EN 13888 ( kolorystyka taka sama jak ptytek )

Folia w plynie
Stuzy do bezspoinowego uszczelniania na zewnatrz 1 wewnatrz budynkow

nasigkliwych 1 porowatych podtozy mineralnych przed szkodliwym oddziatywaniem wilgoci 1
przeptywajaca bezcisnieniowo wodg. Stosowana jest do wykonywania szczelnej, elastycznej
powtoki przed przyklejaniem oktadzin z ptytek ceramicznych na balkonach, tarasach,
scianach zewnetrznych 1 fundamentowych oraz w pomieszczeniach narazonych na czasowe
zawilgocenie (jak np. kuchnie, fazienki, kabiny prysznicowe, pralnie). Foli¢ w ptynie mozna
stosowac na podloza betonowe, jastrychy cementowe i1 anhydrytowe (w tym réwniez grzejne),
mury ceglane wykonane na petna spoing, tynki cementowe i cementowo-wapienne, a takze
tynki gipsowe, ptyty gipsowo-kartonowe i drewnopochodne.
Dane techniczne:

— Temperatura stosowania: od +5°C do +25°C

— Temperatura podtoza od +5°Cdo +25°C

— Minimalna grubo$¢ powtoki: 1,5 mm

— Czas schnigcia pierwszej warstwy: min. 6 h

— Czas catkowitego utwardzenia powtoki: min. 24 h

— Przyklejanie ptytek ceramicznych: po 24 h

— Zdolno$¢ krycia rys: 1,0 mm

— Sptyw z powierzchni pionowej: brak

—  Wodoszczelno$¢ przy cisnieniu 0,5 MPa: brak przecieku

— Przyczepnos$¢ do podtoza: > 0,5 MPa

— Konsystencja: ciekta masa

— Kolor: szary

— Gestos¢ objetosciowa: ok. 1,30 kg/dm3
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— Odpornos¢ na wilgo¢: okresowo odporna

— Odpornos¢ na oleje i rozpuszczalniki: nie odporna

— Odpornos¢ na kwasy i zasady: nie odporna

— Odpornos¢ na temperature: od -30°C do +50°C
Iwszystkie dane techniczne zostaty podane dla wzglednej wilgotnosci powietrza 60% i
temperatury powietrza + 20°C/
Zuzycie folit w ptynie przy dwuwarstwowym naktadaniu na odpowiednio przygotowanym
podtozu wynosi od 1,3 do 2,0 kg/m?

3. Sprzet

3.1. Ogédine warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprzgtu podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

3.2. Sprzet do wykonania robét
Do wykonywania robot oktadzinowych nalezy stosowac:
— szczotki o sztywnym wtlosiu lub druciane do czesania powierzchni podtoza,
— szpachle i packi metalowe lub z tworzywa sztucznego,
— narzedzia lub urzadzenia do ciecia plytek,
— packi zabkowane stalowe lub z tworzywa o wysokosci zgbkow 6-12 mm do
rozprowadzania kompozycji klejacych,
— laty do sprawdzania rownoS$ci powierzchni,
— poziomice
— wkiadki dystansowe,
— mieszadta koszyczkowe o napedzie elektrycznym,
— pojemniki do przygotowania kompozycji klejacych,
— gabki do mycia oraz czyszczenia oktadziny,
— miotek (500 g),
— przyrzad montazowy,
— miara drewniana lub zwijana,
— drobnoze¢bna pita reczna lub pilarka elektryczna,
— kliny drewniane,
— klocek do dobijania desek.
— jako podktadu nalezy uzywac naturalnych materiatow.

4. Transport

4.1. Warunki ogdlne transportu
Ogo6lne warunki transportu podano w ST-00 "Wymagania ogolne".

4.2. Transport materiatlow izolacyjnych

Materiaty nalezy przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta w taki sposob
aby zabezpieczy¢ opakowania przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdélne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".
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5.2. Warstwy wyrownawcze pod posadzki

Podktad powinien by¢ wykonany zgodnie z projektem, ktory okresla wymagang
wytrzymato$¢ i grubos¢ podktadu oraz rozstaw szczelin dylatacyjnych.
Podtoze, na ktorym wykonuje si¢ podklad z warstwy wyréwnawczej powinno by¢ wolne od
kurzu i1 zanieczyszczen oraz nasycone woda.
Temperatura powietrza przy wykonywaniu podktadéw cementowych oraz w ciagu, co
najmniej 3 dni nie powinna by¢ nizsza niz 5°C.
Zaprawe cementowg nalezy przygotowywaé mechanicznie. Zaprawa powinna mie¢
konsystencje gestg - 5-7 cm zanurzenia stozka pomiarowego. Ilos¢ spoiwa w podktadach
cementowych powinna by¢ ograniczona do ilo$ci niezbg¢dnej, ilo§¢ cementu nie powinna by¢
wieksza niz 400 kg/m3. Powierzchnia podktadu sprawdzana dwumetrowg tata przyktadang w
dowolnym miejscu, nie powinna wykazywac¢ wigkszych przeswitow wigkszych niz Smm.
Odchylenie powierzchni podktadu od ptaszczyzny (poziomej lub pochylej) nie powinny
przekracza¢ 2mm/m i Smm na catej dlugosci lub szerokosci pomieszczenia.
W ciggu pierwszych 7 dni podktad powinien by¢ utrzymywany w stanie wilgotnym, np. przez
pokrycie folig polietylenowa lub wilgotnymi trocinami albo przez spryskiwanie powierzchni
woda.

5.3. Wykonanie izolacji powlokowej

Ptynng substancje folii w ptynie lepik nalezy nanosi¢ na zimno na suche i czyste
podtoze w jednej lub 2 warstwach pedzlem, szczotkg dekarska z twardym wlosiem lub
natryskiem. Optymalna temperatura podtoza i otoczenia w czasie wykonywania prac 20°C.
Materialu nie nalezy stosowac: na wilgotne podtoze, na podtoze smotowe,

w miejscach gdzie do czasu odparowania rozpuszczalnika wystepujg zrodla zaptonu.

5.4. Posadzki z plytek

Zalecenia ogolne:

— Temperatura powietrza w czasie uktadania ptytek powinna wynosi¢, co najmniej +5°C
1 nie wigcej niz +25°C.
Temperaturg t¢ nalezy zapewni¢, na co najmniej kilka dni przed rozpoczeciem robot
oraz w czasie wigzania i twardnienia zaprawy.

— Materiaty uzyte do wykonania posadzki powinny znajdowac si¢ w pomieszczeniach o
wymaganej temperaturze, co najmniej 24 godziny przed rozpoczeciem robot,

— Przed przystapieniem do okladzinowania powierzchni podtég w pomieszczeniach
mokrych nalezy sprawdzi¢ spadki do elementéw odwadniajacych min. 1,5 %.

— Dla pomieszczen bez odwodnienia podtogi uktada¢ w poziomie wykonczeniowym.

— Plytki nalezy uktada¢ i rozmierza¢ wg projektu wykonawczego wnetrz. Warstwa kleju
pod ptytki nie moze zawiera¢ pustych miejsc.

— Dla pomieszczen nie zdefiniowanych projektem wnetrz ptytki nalezy rozmierza¢ tak,
aby docinki ptytek przy krawedziach (koncach $cian) miaty wymiar wigkszy niz
potowa plytki.

Przygotowanie podtoza:
— Z powierzchni betonowej nalezy usuna¢ wszystkie luzne cze$ci, zatluszczenia, jak
rowniez zabrudzenia pochodzenia kwasowego 1 zasadowego, utrudniajace
przyczepnos$¢ warstwy malarskie, piaszczace 1 luszczace si¢ warstwy zaprawy.
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— Podloze powinno by¢ nosne a wytrzymato$¢ na odrywanie powinna by¢ zgodna z
PN/B-10107 nie mniejsza niz 0,5 MPa.

— Podtoze musi by¢ rowne, suche, twarde, czyste, odpowiednio porowate, bez pgknie¢ i
szczelin

— Wilgotno$¢ nie moze przekracza¢ 1,5% dla betonu i 0,5% dla anhydrytu.

Roboty zasadnicze:

— Posadzki z ptytek uktada¢ na przygotowanym wczesniej suchym i czystym podktadzie
betonowym. Do uktadania stosowac¢ klej, ktérego rodzaj dobra¢ zgodnie z
przeznaczeniem posadzki oraz rodzaju plytek.

— Roboty posadzkowe rozpocza¢ od ulozenia spoziomowanych ptytek - reperow,
ktorych powierzchnia wyznacza potozenie ptaszczyzny posadzki. Nastepnie utozy¢ w
odstepach bedacych wielokrotnoscia wymiaru ptytek pasy kierunkowe, ktorych
plaszczyzne kontroluje si¢ tatg opierang na ptytkach - reperach. Prawidtowosé
ptaszczyzn uktadanych pol kontroluje si¢ tatg przyktadang do paséw kierunkowych.
Spoiny wypetnia si¢ zaprawg do spoinowania.

— Do fugowania nalezy przystapi¢ po uptywie 24 h, pelng wytrzymalo$¢ okladzina
uzyska po 3 dniach..

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan powinny by¢ zgodne normami. Dostarczone na plac
budowy materiaty nalezy kontrolowa¢ pod wzglgedem ich jako$ci. Zasady dokonywania takiej
kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z Inzynierem. Kontrola jakosci
polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiaty i wyroby maja zaswiadczenia o jakosci
wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wlasciwosci technicznych dostarczonego
wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych. Wyniki badan materiatdéw powinny by¢
wpisywane do dziennika budowy akceptowane przez Inzyniera.

6.2. Badania w czasie odbioru

Badania oktadzin i posadzek z ptytek gresowych powinny by¢ przeprowadzane w sposdb

umozliwiajacy oceng wszystkich wymagan a w szczegolnosci:

- zgodnosci z dokumentacjg projektowg 1 zmianami w dokumentacji powykonawczej (przez
ogledziny 1 pomiary)

- stan podiozy na podstawie protokotow badan miedzyoperacyjnych,

- spadki podtoza lub podkiadu jw.

- jakosci zastosowanych materiatdéw 1 wyrobow na podstawie deklaracji zgodnos$ci lub
certyfikatow zgodnosci przedtozonych przez dostawcow.

Prawidtowosci wykonania oktadziny przez sprawdzenie:
- przyczepnosci oktadziny, ktora przy lekkim opukiwaniu nie powinna wydawac ghuchego
dzwigku.
- odchylenia krawedzi od kierunku poziomego 1 pionowego, przy uzyciu taty o dlugosci 2 m
( nie powinno przekracza¢ 2 mm na di. taty 2 m),
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odchylenia powierzchni od ptaszczyzny tatg o dtugosci 2m ( nie powinno wigksze niz

2mm na catej dt. taty),

prawidtowosci przebiegu i wypelnienia spoin poziomicg i pionem z doktadnoscig do Imm.
grubo$¢ warstwy kompozycji klejacej pod ptytka, ktéra nie powinna przekraczaé wartosci
okreslonej przez producenta w instrukcji, na podstawie zuzycia kompozycji klejace;.

Prawidlowos$ci wykonania wyktadzin przez sprawdzenie:

plaszczyzny poziomej lub spadkéw,

nierdwnos$ci powierzchni mierzonych jako przeswity miedzy tatg dt. 2 m a posadzka (nie
powinny by¢ wigksze niz 3 mm na calej dlugosci taty),

odchylenia posadzki od ptaszczyzny poziomej lub ustalonego spadku (nie powinno by¢
wieksze niz 3 mm na dlugos$ci taty 2m i nie wigksze niz 5 mm na catej dtugosci lub
szeroko$ci posadzki).

przebiegu i wypehienia spoin z doktadno$cig do 1mm,

grubos$¢ warstwy kompozycji klejacej pod ptytka, ktora nie powinna przekracza¢ wartosci
okreslonej przez producenta w instrukcji, na podstawie zuzycia kompozycji klejacej

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 "Wymagania og6lne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) powierzchni okladziny z plytek
ceramicznych.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".

8.2. Odbior robot

Odbidr gotowych oktadzin nastgpuje po stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania z

zamoOwieniem, ktorego przedmiot okresla dokumentacja projektowa a takze dokumentacja
powykonawcza, w ktorej podane sa uzgodnione zmiany dokonane podczas prac. Zgodnos¢
wykonania oktadzin stwierdza si¢ na podstawie porownania wynikéw badan kontrolnych
wymienionych w pkt. 6 z wymaganiami i tolerancjami podanymi w pozostatych punktach.
Oktadziny powinny by¢ odebrane, jesli wszystkie wyniki badan kontrolnych sg pozytywne.
Odbidr powinien obejmowaé sprawdzenie:

— wygladu zewnetrznego przez ocen¢ wzrokowa

— prawidtowosci uksztattowania powierzchni,

— przyczepnos$ci do podtoza

— prawidlowosci osadzenia kratek $ciekowych w podlodze, wktadek dylatacyjnych itp.

— szeroko$ci 1 prostoliniowosci spoin,
Odbidr gotowych oktadzin powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktory zawiera:

— ocen¢ wynikoOw badan

— wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwo$ci usunigcia.

— stwierdzenia zgodnosci lub niezgodnosci wykonania z zamdwieniem.
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9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania og6lne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania 1 metra kwadratowego [m?] posadzki z
ptytek obejmuje:
- przygotowanie stanowiska roboczego
- dostarczenie materialdw, narzedzi i sprzgtu,
- przygotowanie i oczyszczenie podtoza,
- wykonanie posadzki z plytek,
- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
- usunigcie pozostatosci, resztek i odpadow materiatow,
- likwidacje stanowiska roboczego,
- utylizacje opakowan i resztek materiatéw zgodnie ze wskazaniami ich producentow.

W kwotach ryczalttowych ujete sa rowniez koszty montazu, demontazu i pracy
rusztowan lub urzadzen podno$nikowych niezbednych do wykonania robdt na wysokosci
ponad 5 m od poziomu podtogi lub terenu

10. Przepisy zwigzane

— PN-EN 12004:2002 Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne

— WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB.

— Umowa zawarta pomigdzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z harmonogramem
robot.

— Aprobaty techniczne.

— Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.
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