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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIOR) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru usuniecia wierzchniej warstwy
nawierzchni poliuretanowych, wymiana elementéw odwodnienia liniowego, demontaz siatki z pitkochwytéw, demontaz drewnianych

obrzezy wokot zeskoczni do skoku w dal na terenie Mtodziezowym Osrodku Sportowym na ul. Gdynskiej 1 w Poznaniu.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z:

a) wykonania robét rozbidrkowych
Zakres robdt zawartych w projekcie technicznym:

e  Rozbidrka wierzchniej nawierzchni boiska poliuretanowego
e  Demontaz wypetnienia z siatki istniejgcych pitkochwytow
e  Demontaz elementéw odwodnienia liniowego
e Demontaz drewnianych obrzezy wokot zeskoczni do skoku w dal
2. MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIORKI
2.1. Materialy pochodzace z rozbiorki

materiat bitumiczny, elementy odwodnienia liniowego ( ruszt z tworzywa, koryto z polimerobetonu), deski z obrzezy wokdt zeskoczni

3. SPRZET
3.1. Sprzet stosowany do wykonania prac
Maszyny do mechanicznego usuniecia warstwy nawierzchni poliuretanowej np. maszyna RotoMatic SMG, tomy, kilofy, oskardy, mioty,
topaty, szufle, wiadra, taczki, srubokrety, wiertarki, koparko-tadowarka
4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatow rozbiorkowych

Materiaty i elementy rozbidrkowe mogg by¢ przewozone srodkami transportu zaakceptowanymi przez inzyniera Transport

Samochod wywrotka. Odwiezienie gruzu na odpowiednie sktadowiska. Nie nalezy uzywac gruzu do ponownego zuzycia w podtozu
nawierzchni utwardzonych. Materiat bitumiczny nalezy poddac utylizacji na odpowiednim skfadowisku. Inne elementy wywies¢ na
wysypisko odpadéw. Transport materiatdw do montazu nalezy przeprowadzi¢ w taki sposob aby ich nie uszkodzi¢

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zakres wykonywanych robét.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca jest zobowigzany do wywiezienia i zagospodarowania gruzu betonowego i innych
materiatow pochodzacych z rozbidrki, a nie nadajgcych sie do powtdrnej zabudowy przy zachowaniu zasad ustawy z dnia 14 grudnia
2012 — o odpadach ze zmianami,

Przy rozlegtych rozbidrkach konstrukcyjnych nalezy bezwzglednie przestrzegac¢ przepisdw BHP i wykonac stosowne zabezpieczenia.
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5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robdt rozbiérkowych nalezy: teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,
5.3. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

Prace nalezy przeprowadzac w taki sposob aby nie uszkodzi¢ innych, sasiednich elementow
5.4. Wytyczne bezpieczenstwa higieny pracy
W zakresie bezpieczenstwa pozarowego nalezy zapewni¢ wiasciwe warunki magazynowania materiatow tatwopalnych i
przestrzegac¢ absolutnego zakazu operowania otwartym ptomieniem, zaréwno w pomieszczeniach magazynowych, jak i w czasie

wykonywania wszelkich robot z tymi materiatami. W zakresie zabezpieczenia przed porazeniem przy uzywaniu aparatow
elektrycznych — nalezy te aparaty uziemic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. ogolne zasady kontroli jakosci robot

Kontroli podlega sposdb kompletnosci wykonania robdt rozbidrkowych, prawidtowos¢ transportu i sktadowania materiatow
uzyskanych podczas rozbiorki i sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowa dla robdt rozbidrkowych jest :

e rozbiorki nawierzchni -1m2
e wywdz gruzu, i innych elementéw rozbidrkowych — 1m3,
e demontaz siatki pitkochwytéw, odwodnienia liniowego, drewnianych obramowan zeskoczni — 1m
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuje:
e wyznaczenie miejsc rozbiorkowych,
e rozebranie poszczegdlnych asortymentdw, .
e  Zapisane w dzienniku budowy
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Szczegbtowe przepisy z zakresu warunkow BHP przy robotach rozbidrkowych - Rozp. Min. Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72
- Dz. U. Nr. 13 poz. 93 z pdzniejszymi zmianami.
11. UWAGI SZCZEGOLOWE

Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor nadzoru.

Tlosci robdt rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.



