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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru montazu odwodnienia
liniowego, montaz tapaczy piasku, obrzeza elastycznego na podbudowie betonowej i ponowny montaz siatki pitkochwytdw na terenie

Mtodziezowym Osrodku Sportowym na ul. Gdynskiej 1 w Poznaniu.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

a) wykonania rob6t montazowych
Zakres robdt zawartych w projekcie technicznym:

e Ponowny montaz siatki pitkochwytow
e  Montaz elementdw odwodnienia liniowego na podbudowie betonowej

e  Montaz tapaczy piasku i obrzeza elastycznego na podbudowie betonowej wokdt zeskoczni do skoku w dal.

2. MATERIALY DO MONTAZU
2.1. Materialy do montazu

e Element odwodnienia liniowego z rusztem stalowym identyczny jak nowe istniejagce w terenie, (standard: ACO Self
Euroline) szer. w $wietle 10 cm

e Istniejgca siatka polipropylenowa pitkochwytdw wys. 4m
e  tapacze piasku (standard: ACO SPORT System 700)
e  obrzeza elastycznego wokoét zeskoczni do skoku w dal i trdjskoku o szer. 6 cm (100x40x6 cm)
e  beton pod tawe klasy C 12/15i C 20/25
e  Deski do utozenia taw betonowych
3. SPRZET
3.1. Sprzet stosowany do wykonania Prac

betoniarka, drabiny, podnosniki mechaniczne, mtoty, topaty, szufle, wiadra, taczki, $rubokrety, wiertarki, poziomice itp...

4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatéw rozbiérkowych i montazowych
Transport materiatdw do montazu nalezy przeprowadzic w taki sposob aby ich nie uszkodzi¢. Beton nalezy dostarczy¢
specjalistyczng betoniarka.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zakres wykonywanych robét.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

Wszystkie prace nalezy wykonywac zgodnie z instrukcjami producenta
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5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robot montazowych nalezy: teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

5.2.1. Wykonanie koryta

Koryto pod fawe nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050.Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukgcji szalunku.

5.2.2. Wykonanie taw

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowac szalowanie.
Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu na tawe betonowa, Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania receptury na
beton i uzyskania akceptacji Inspektora Nadzoru.

tawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozécielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie

powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym
nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

5.3. Roboty montazowe
UtoZzenie faw betonowych w przygotowanych rowkach. Montaz poszczegdlnych elementéw zgodnie z instrukcjami producenta.

5.4. Wytyczne bezpieczenstwa higieny pracy

W zakresie bezpieczenstwa pozarowego nalezy zapewni¢ wiasciwe warunki magazynowania materiatow tatwopalnych i
przestrzegac absolutnego zakazu operowania otwartym ptomieniem, zardbwno w pomieszczeniach magazynowych, jak i w czasie
wykonywania wszelkich robot z tymi materiatami. W zakresie zabezpieczenia przed porazeniem przy uzywaniu aparatow

elektrycznych — nalezy te aparaty uziemic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ogolne zasady kontroli jakosci robot

Kontroli podlega sposdb kompletnosci wykonania robdt montazowych, prawidtowo$¢ transportu i skladowania materiatow i

sprawdzeniu braku zagrozen na migjscu
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac badania materiatéw przeznaczonych do ustawienia

obrzezy i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptaciji.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1. Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementdéw wykonuje sie przez
przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm. Badania pozostatych materiatow
powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod fawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodno$¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa.

Profil podtuzny goérnej powierzchni fawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne
odchylenia mogg wynosi¢ £ 1 cm na kazde 50 m tawy.

b) Wymiary faw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosza:

- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
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- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;.

¢) Rdwnos¢ gérnej powierzchni faw.

Réwnos¢ gornej powierzchni fawy sprawdza sie przez przytozenie w dwdch punktach, na kazde 100 m fawy,
trzymetrowej taty.

Przeswit pomiedzy gdérng powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.

d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m
wykonanej fawy.

6.4. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

¢ wykonane koryto,
* wykonana fawa betonowa,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla rob6t montazowych jest :

e  ufozenie fawy betonowej — 1m3,
¢ montaz siatki ogrodzenia, odwodnienia liniowego, tapaczy piasku i odwodnienia liniowego — 1m
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuije:
e wyznaczenie miejsc pracy,
e ulozenie taw betonowych
e  montaz poszczegdinych asortymentdw, .
e  Zapisane w dzienniku budowy
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-EN 260-1 Beton Czes$¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc

3. PN-EN 13139 Kruszywo do zaprawy

4. PN-EN 991 Oznaczanie wymiaréw prefabrykowanych elementdw zbrojonych z autoklawizowanego

betonu komdrkowego lub z betonu lekkiego kruszywowego o otwartej strukturze

5. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

6. PN-EN 197-1 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku



