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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna (ST) odnosi sie do wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robét budowlanych, ktére zostang wykonane w ramach zadania ,Remont generalny
pomieszczen biurowych usytuowanych na drugim pietrze w budynku administracyjno — hotelowym potozonym na
terenie Osrodka Sportowego Golecin, nalezgcym do Poznanskich Osrodkdw Sportu i Rekreacji. Obiekt zlokalizowany w
Poznaniu przy ulicy Warminskiej 1. Dziatka nr ewid. 18/2, obreb Golecin

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacje Techniczne stanowia czes¢ dokumentdéw przetargowych i nalezy je stosowac przy zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Inspektor nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacjg Robot
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robédt, zgodne z Dokumentacjg Projektowq i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

Przedmiar robo6t — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania prac oraz za ich zgodnosc¢ z

Dokumentacjg Projektowg, obowigzujgcymi przepisami i normami .

1.4.1. PRzEKAzZANIE TERENU Bubowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i komplet ST.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa zawiera :

- Projekt architektoniczno — konstrukcyjny
- Przedmiary robot
- Informacje dotyczgcg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

1.4.2. ZcGopNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | ST

1.4.2.1. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione chocéby w jednym z nich s3
obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac
bteddw lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
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Nadzoru , ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest
od odczytéw ze skali rysunkdw. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST. Dane okreslone w Dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z
Dokumentacjg Projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.4.2.2. ZABEZPIECZENIE TERENU BuDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji budowy, az do
zakoniczenia i odbioru ostatecznego Robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajgce, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie
inne Srodki niezbedne do ochrony Robdt. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

1.4.3. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot . Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
uciagzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny
wzglad na:

1) Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.4. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA
Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Projekt nie przewiduje uzycia materiatéw szkodliwych dla otoczenia. Wszelkie materiaty uzyte do robot bedg
miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko.

1.4.6. OCHRONA WtASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNE)

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére majg byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY




- Ogdlne warunki

Wszelkie stosowane materiaty powinny by¢ nowe, odpowiada¢ polskim normom oraz powinny by¢
dopuszczone do stosowania.

Kierownik budowy jest odpowiedzialny za wbudowane materiaty i kazdorazowo na zgdanie Inzyniera,
Inwestora lub organdéw kontrolujgcych winien okaza¢ dokumenty stwierdzajgce przydatnosé wyrobdéw do
stosowania w budownictwie. Po zakonczeniu budowy Wykonawca winien przekaza¢ Inwestorowi komplet
dokumentdéw odbiorowych (protokoty badan i sprawdzen, atesty, AT, certyfikaty , deklaracje, inwentaryzacje
geodezyjne).

- Zrddta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatéw z danego Zrédta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrddta uzyskajg zatwierdzenie.

- Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek Zzrédet miejscowych, wiaczajac w to Zrédta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

- Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosé do Robdt i byty dostepne
do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

- Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw
do innych robodt niz te, dla ktérych zostaty zakupione to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany
przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

- Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera .

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robot.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.




Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Transport materiatéw przeprowadzi¢ zgodnie ze szczegdétowa specyfikacjg techniczng grup robét.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkdw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na stan i jakos¢
transportowanych materiatéw.

Wykonawca bedzie uzywat tylko takich srodkéw transportu poziomego, jakie nie spowoduje uszkodzen przewozonych
materiatow i elementéw oraz urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany do uzgodnienia z inspektorem nadzoru inwestorskiego pionowych srodkéw transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z umowa, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa
i wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

5.2. ZAGOSPODAROWANIE PLACU BUDOWY

Wykonawca opracuje lub zapewni opracowanie projektu organizacji placu budowy. Projekt sktada sie z czesci opisowe;j
i graficznej.

Czes¢ opisowa zagospodarowania placu budowy obejmuje m.in.:

e Wielkos$¢ potrzeb i ich rodzaj w zakresie powierzchni administracyjnej, socjalnej magazynowej
zadaszonej oraz sktadowisk

e  Opis techniczny budynkéw tymczasowych, ogrodzenia i drég dojazdowych

e Sposdb dostarczenia materiatéw, betondw, zapraw, elementéw konstrukcyjnych, zbrojenia i innych

e  Wielkos¢ potrzeb w korzystaniu z wody i energii elektrycznej

e Potrzeby i ewentualne ograniczenia w korzystaniu z drég publicznych

e Zasady o$wietlenia placu budowy i otoczenia oraz oswietlenia ostrzegawczego

e Rodzajiilos¢ podrecznego sprzetu gasniczego

e  Warunki i miejsca sktadowania humusu i ziemi z wykopdw, a takze zasady gromadzenia i usuwania
odpaddw z placu budowy

e  Zabezpieczenia Srodowiska przyrodniczego

Czesc¢ graficzna powinna obejmuje:

e Granice placu budowy, linie ogrodzenia

e Usytuowanie obiektéw zaplecza administracyjnego, socjalnego, magazynowego, sktadowisk

e  Drogi dojazdowe

e  Punkt przytaczenia zasilania energetycznego i wody oraz ich doprowadzenie do punktéw odbioru,
a takze odprowadzenie sciekéw

e Rozmieszczeni pomocniczego sprzetu gasniczego




5.3. CzZYNNOSCI GEODEZYJNE NA BUDOWIE

Wykonawca jest odpowiedzialny za prawidtowe, zgodne z dokumentacjg projektowa, wytyczenie wszystkich
projektowanych obiektéw przez uprawnionego geodete, ktéry przeniesie wysokosci z reperdow, wyznaczy kierunki i
spadki zgodnie z dokumentacjg projektowa.

5.4. LIKWIDACJA PLACU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzadkowania terenu wokét budowy.
Uprzatniecie terenu budowy stanowi wymadg okreslony przepisami administracyjnymi o porzadku.

5.5. PRZED PRZYSTAPIENIEM DO WYKONANIA BUDOWY INWESTOR WINIEN:

wprowadzi¢ na plac wykonawce i protokdlarnie przekaza¢ mu plac budowy. W protokole powinien znajdowac sie
zapis méwiacy o:

—  obszarze przejetego placu,

—  zabezpieczeniu placu budowy,

—  istniejacej infrastrukturze technicznej,

—  istniejgcych geodezyjnych punktach pomiarowych

przekazaé¢ dokumenty prawne, sktadajace sie z:

e  pozwolenia na budowe,
e  projektéw technicznych,
e  protokotow uzgodnien,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢ zatozong jakos¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do
pobierania probek, badan materiatéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz Robdt z czestotliwoscig zapewniajgcy
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku
gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot
zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.
Inzynier bedzie przekazywac¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te
beda tak powazine, ze moga wptyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot
badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.




6.2. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed przystgpieniem do badan
wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie badania lun pomiaru. Po ich wykonaniu
wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli pobieranych prébek i badania materiatow.
- Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobierstwem wytypowane do
badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z
wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inzyniera .

- Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowa¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystgpieniem do pomiardw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera .
- Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celdw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i
badania materiatéow u Zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢
materiatéw i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikdéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobierac probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan
wykazg, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatéw i Robot z Dokumentacjg Projektowaq i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub
dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY PRZEDMIARU, OBMIARU ROBOT | PROWADZENIA KSIAZKI OBMIARU

Przedmiar robét powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych: w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegdlnym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegdtowy opis oraz
wskazanie wtasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem i
zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robdt podstawowych. Spis dziatéw przedmiaru robdét powinien
przedstawiac¢ podziat wszystkich robét budowlanych w danych obiekcie wedtug Wspdlnego Stownika Zamoéwien. Dalszy
podziat przedmiaru robdt opracowac wedtug systematyki stosowanej w publikacjach zawierajgcych normy naktadow
rzeczowych. Tabele przedmiaru robdt powinny zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajace robotom
podstawowym.




Ogodlne zasady obmiaru robot dotyczag uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym wykonawcy. Obmiar robdét bedzie
okresla¢ faktyczny zakres robdt wykonanych godnie z dokumentacja projektowg i specyfikacja techniczng, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora
nadzoru inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robdt. Powiadomienie powinno nastgpi¢ co najmniej 3 dni
przed terminem . Wszystkie wyniki obmiaréw wpisane sg do ksigzki obmiaréw. Ksigzka obmiaréw jest niezbedna do
udokumentowania wykonanych robdt ulegajgcych zakryciu lub zanikajacych, robét rozbiérkowych oraz zwigzanych z
remontami, modernizacjg lub przebudowa obiektéw budowlanych. Jakikolwiek btad lub opuszczenie w ilosciach
podanych w przedmiarze lub w specyfikacji nie zwalnia Wykonawce od obowigzku ukonczenia wszystkich robét.
Korekta ewentualnych bteddw lub pominietych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystgpienia wykonawcy i
akceptacji przez inspektora nadzoru inwestorskiego, po porozumieniu z Zamawiajgcym, jezeli zawarta umowa o
wykonaniu roboét nie stanowi inaczej. Obmiaru wykonanych robét dokonuje kierownik budowy.

7.2. ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT | MATERIALOW

Dtugosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami bedg obmierzone poziomo, wzdtuz linii osiowej i podane w [m]. Jezeli
specyfikacje techniczne nie wymagajg okreslonych robot inaczej, objetosci bedg wyliczone w [m3], powierzchnie w
[m2], a sprzet i urzadzenia w [szt.]. Przy podaniu dtugosci, objetosci i powierzchni stosuje sie doktadnos$¢ do dwdch
znakdéw po przecinku.

llosci ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w kilogramach lub tonach.

7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet pomiarowy
wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wazne swiadectwa.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy beda przez Wykonawce utrzymane w nalezytym stanie przez caty okres
trwania robot.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru, wymagaja akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego
lub zarzadzajgcego realizacjg umowy.

7.4. CzAS PRZEPROWADZENIA POMIAROW

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robét, a takze w przypadku
wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych nalezy przeprowadzi¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt ulegajgcych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami dotgczonymi do
ksigzki obmiaréw, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowej.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostateczny
d) odbiorowi koncowemu.
Wyktadnia do odbioru poszczegélnych rodzajow robét winny by¢ ,,warunki techniczne wykonania i odbioru
robét budowlano-montazowych”:

a) Tom ,Budownictwo ogdlne” opracowane przez Instytut Techniki Budowlanej
b) Tom Il ,Instalacje sanitarne i techniczne” — opracowane przez Centralny Osrodek Badawczo-
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Rozwojowy Techniki Instalacyjnej

c¢) Tom V ,Instalacje elektryczne” opracowane przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Instalacji i Urzadzen Elektrycznych w Budownictwie.

d) Inne opracowani i normy mogace by¢ pomocg w okresleniu wymagan jakosciowych procesu
inwestycyjnego

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robét.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier.
Gotowosé danej czesci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jakosc¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdw zawierajgcych komplet wynikéw
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.2. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeséci Robdt. Odbioru czesciowego Robd6t dokonuje sie
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

8.3. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie Roboét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci

Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg
Projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robdt uzupetniajacych i Robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robdt uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej
lub Robotach wykorczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robdét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

8.4. ODBIOR KONCOWY

Odbidr korncowy polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 7.3.,,0dbidr wstepny Robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Sposéb rozliczenia robdt przeprowadzi¢ zgodnie z umowa.
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